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VSEOBECNE BEZPECNOSTNE

UPOZORNENIA A OPATRENIA

VSEOBECNE UPOZORNENIA

POZOR! Dolezité bezpeénostné pokyny. Dodrzujte
vsetky pokyny; nespravna montaz moze sposobit
vazne Skody.

POZOR! Dolezité bezpecnostné pokyny. Ich
dodrziavanie je dolezité pre bezpe¢nost osob.
Tento navod starostlivo uschovajte.

Podra aktualnej europskej legislativy musi byt
automatické zariadenie vyrobené v sulade s
harmonizovanymi normami platnej smernice o
strojovych zariadeniach, ktoré umoziuju vyhlasit
predpoklad zhody automatizacie. Preto pripojenie
vyrobku k elektrickej sieti, uvedenie do prevadzky
a udrzbu smie vykonat vyhradne kvalifikovany a
skuseny technik.

Aby sa predislo nebezpecenstvu nahodného
obnovenia tepelnej ochrany, zariadenie sa nesmie
napajat cez externy spinaci prvok, napriklad
¢asovac, ani pripojit k obvodu, ktory sa pravidelne
zapina a vypina.

POZOR! Dodrzujte nasledujuce upozornenia:
- Pred montazou skontrolujte ,Technické parametre

vyrobku“, najma vhodnost’ vyrobku na automatizaciu
vasej vedenej Casti. Ak nie je vhodny, v montaZi
NEPOKRACUJTE.

- Vyrobok sa nesmie pouzivat’, kym nebude uvedeny
do prevadzky podla kapitoly ,Skusky a uvedenie do
prevadzky*.

- Pred montazou vyrobku skontrolujte, ¢i st vSetky
materialy v dobrom stave a vhodné na zamyslané
pouzitie.

- Vyrobok nie je uréeny osobam (vratane deti) so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi &i duSevnymi
schopnost’'ami ani osobam bez dostatocnych
skUsenosti alebo znalosti vyrobku.

- Deti sa so zariadenim nesmu hrat'.

- Nedovolte detom hrat’ sa s ovladacimi zariadeniami
vyrobku. Dialkové ovlddace uchovavajte mimo dosahu
deti.

- Napégjacia siet’ systému musi mat’ odpéjaci prvok (nie
je suCastou dodavky) s medzerou medzi kontaktmi

umozfiujucou  Uplné odpojenie  za  podmienok
kategorie prepatia Ill.
- Pri montadzi zaobchadzajte s vyrobkom opatrne;

zabrante stlaCeniu, narazom, padom a kontaktu s
akoukolvek kvapalinou. Nedavajte ho k zdrojom tepla
ani ho nevystavujte otvorenému ohnu. To vSetko mdze
vyrobok poskodit' a spdsobit’ poruchy &i nebezpetné
situacie. V takom pripade ihned preruste montaz a
obrat'te sa na technicky servis.
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Vyrobca nezodpovedda za 8kody na majetku,
predmetoch ¢i osobach spbsobené nedodrzanim
montaznych pokynov. V takych pripadoch sa
neuplatfiuje zaruka na materialové vady.

Vazena hladina akustického tlaku emisii A je nizSia
nez 70 dB(A).

Cistenie a udrzbu uréené pouzivatelfovi nesmu
vykonavat' deti bez dozoru.

Pred pracou na systéme (udrzba, Cistenie) vyrobok
vzdy odpojte od elektrickej siete.

Systém C&asto kontrolujte, najma kable, pruziny a
podpery, Ci nie je nevyvazeny, opotrebovany alebo
poSkodeny. Ak vyrobok potrebuje opravu Ci
nastavenie, nepouzivajte ho: chybna montadz alebo
nespravne vyvazenie automatizacie modzu spdsobit
zranenia.

Obal vyrobku zlikvidujte v stlade s miestnymi
predpismi.

Pri ovladani brany ovladacimi prvkami drzte osoby
mimo jej dosahu.

Pri ovladani brany sledujte mechanizmus a drzte
v8etky pritomné osoby v bezpelnej vzdialenosti az

do ukoncenia pohybu.

Vyrobok neovladajte, ak niekto pracuje v jeho

blizkosti; pred takou pracou odpojte napajanie.

PoSkodeny napajaci kabel musi vymenit’ vyrobca,
povereny servis alebo podobne kvalifikovana osoba,
aby sa predislo akémukolvek riziku.

UPOZORNENIA K MONTAZI

Pred montazou pohonu skontrolujte dobry stav a
spravne vyvazenie vSetkych mechanickych sucasti a
spravnu pohyblivost’ automatizéacie.

Ak mé& automatizovana brana priechodnt branku,
systém musi mat’ kontrolné zariadenie, ktoré pri
otvorenej branke zabrani chodu motora.

Ovladacie prvky musia byt daleko od pohyblivych
Casti, ale s priamym vyhfadom na branu. Ak sa
nepouziva kluCovy prepinac, ovladacie prvky musia
byt aspori 1.5 m nad zemou a nesmu byt’ pristupné.

Ak otvaranie ovlada systém poziarnej detekcie,
zabezpecte, aby sa otvory vacsie nez 200 mm
zatvarali pomocou ovladacich prvkov.

Zabrante akémukolvek zachyteniu medzi pohyblivymi
a pevnymi Cast'ami poCas manévrov.

Stitok o ru¢nom ovladani trvalo upevnite blizko
prisludného ovladacieho prvku.

Po montéazi pohonu skontrolujte spravnu Cinnost’
mechanizmu, ochranného systému a vSetkych
ru¢nych manévrov.

2 OPIS VYROBKU A URCENE POUZITIE

SLH400 je prevodovy motor na automatizaciu obytnych
posuvnych bran. Mé& elektronickl riadiacu jednotku so
zasuvnym konektorom. Pripojenie externych zariadeni ufah&uje
technologia ,BlueBUS®, ktord umoznuje pripojit viacero
zariadeni iba 2 vodicmi.

Pri sietovom napajani modéze SLH400 obsahovat zaloznu
batériu (model PS124, volitelné prisluSenstvo), ktora pri
vypadku prudu zaruci niekolko manévrov automatizacie. Pri
vypadku mozno kridlo postvat aj ru¢ne po odblokovani
motora prislusnym kfu¢om (pozri odsek ,Ru¢né odblokovanie
a zablokovanie prevodového motora“).

Automatizaciu mozno doplnit' réznym prislu§enstvom na
roz8irenie funkcii a zvySenie bezpenosti.

Akékolvek pouzitie vyrobku odliSné od opisaného
uréeného pouzitia je zakazané!

2.1 ZOZNAM SUCASTi

SLH400 obsahuje elektronickl riadiacu jednotku so zasuvnym
konektorom. ,Obrdazok 1" zobrazuje hlavné stuc¢asti vyrobku.
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A Horny kryt
B Elektronick& ovladacia a riadiaca jednotka
C Regulatory polohy koncovych spinacov
D Poistka
E Konektor napéjania
F Z&mok odblokovacieho kfuc¢a
G Pastorok
H Bocny kryt
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Priechodky kablov
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3.1 KONTROLY PRED MONTAZOU

& Montaz smie vykonat kvalifikovany personal v
sulade s platnou legislativou, normami a predpismi
a s pokynmi v tomto navode.

Pred montazou vyrobku treba:

skontrolovat’ Uplnost’ dodavky

skontrolovat’ dobry stav vSetkych materialov a ich vhodnost’
na urCené pouzitie

overit’ vhodnost’ konStrukcie brany na automatizaciu

overit', ze hmotnost' a rozmery kridla st v prevadzkovych
medziach odseku ,Obmedzenia pouzitia*

overit’, Ze sila na rozbeh kridla je menSia nez polovica
»,maximalneho momentu® a sila na udrzanie pohybu mensia
nez polovica ,menovitého momentu®; porovnajte hodnoty s
kapitolou ,TECHNICKE PARAMETRE". \/yrobca odporuca
rezervu sily 50%, pretoze nepriaznivé poCasie moze zvysit’
trenie.

- overit', Ze na celej dradhe otvarania a zatvarania nie st miesta
SO zvySenym trenim

- overit’, Ze nehrozi vykofajenie kridla ani jeho vypadnutie z
vedenia

- overit dostatonu pevnost’ mechanickych dorazov proti
prejazdu, aby sa nedeformovali ani pri silnom naraze kridla

- overit' dobré vyvazenie kridla: ponechané v akejkolvek
polohe sa nesmie samo pohybovat

- overit’, ze miesto montaze nie je zaplavované; pripadne
vyrobok namontujte primerane nad Uroviiou terénu

- overit’, ze miesto montaze umoznuje fahké a bezpecné
odblokovanie motora a ru¢ny pohyb

- overit ochranu montaznych miest zariadeni pred narazmi a
dostato¢nu pevnost montaznych pléch

- zabranit' ponoreniu akejkolvek Casti automatizacie do vody
alebo inych kvapalin

- chranit’ vyrobok pred zdrojmi tepla, otvorenym ohrom a
kyslym, slanym Ci vybusSnym prostredim; mdzu ho poSkodit’ a
vyvolat’ poruchy alebo nebezpelné situacie

- ak je v brane alebo v jej drahe priechodna branka, overit’, ze
nebrani norméalnemu pohybu; pripadne namontujte vhodné
blokovanie

- pripojit’ riadiacu jednotku na napéjacie vedenie s ochrannym
uzemnenim

- pripojit branu k uzemneniu podfa platnej legislativy
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- Do napajacieho vedenia zaradte prvok na Uplné odpojenie
automatizacie od siete. Medzera medzi jeho kontaktmi musi
podlfa montadznych predpisov zabezpeCit Uplné odpojenie
pri prepéti kategérie lll. V pripade potreby umoznuje rychle a
bezpené odpojenie od napajania, preto musi byt na dohfad
od automatizacie. Ak je umiestneny mimo dohfadu, musi mat’
systém blokujuci ndhodné alebo neopravnené opéatovné
zapnutie napéjania, aby sa prediSlo nebezpeCnym situaciam.
Odpéjaci prvok nie je sucast'ou dodavky.

3.2 OBMEDZENIA POUZITIA

Udaje o vykone vyrobku su v kapitole ,TECHNICKE
PARAMETRE" a jedine podla nich mozno spravne posudit
vhodnost' na urCené pouzitie. KonStrukcia vyrobku umozniuje
pouzitie na posuvnych branach v medziach nasledujtcich
tabuliek. Skuto¢na vhodnost na automatizaciu konkrétnej
brany zavisi od trenia a dalSich, aj ob&asnych faktorov,
napriklad namrazy, ktoré moédzu branit pohybu kridla. Na
acinnu kontrolu treba zmerat' silu potrebnd na pohyb kridla po
celej drahe a overit’, Ze je mensia nez polovica ,menovitého
momentu” v kapitole ,TECHNICKE PARAMETRE" (odporuca
sa rezerva sily 50%, pretoze nepriaznivé pocasie mbdze zvysit
trenie); na urCenie poctu cyklov/hodinu, cyklov za sebou a
maximalnej dovolenej rychlosti zohfadnite aj nasledujuce
tabufky.

Tabul'ka 1

SLH400 - OBMEDZENIA PODLA DLZKY KRIDLA BRANY

Max. pocet cyklov/hodinu

Dizka kridla (m) Max. poéet cyklov za sebou

35
Do 4 14
. 23
4:6 11
Tabulka 2
SLH400 - OBMEDZENIA PODI'A HMOTNOSTI KRiDLA BRANY
s Podiel cyklov
Hmotnost kridla (kg) Max. dovolena rychlost
100%
Do 200 V6 = Mimoriadne rychlo
200 + 400 50%

V5 = Velmi rychlo

Dizka kridla uréuje maximalny pocet cyklov za hodinu a cyklov
za sebou, hmotnost' urCuje zniZenie cyklov v percentach a
maximalnu dovolent rychlost. Napriklad kridlo dlhé 5 m
umoznuje 23 cyklov/hodinu a 11 cyklov za sebou. Pri hmotnosti
350 kg treba pocet cyklov znizit na 50%, teda na 11
cyklov/hodinu a 5 cyklov za sebou, a maximéalna dovolena
rychlost’ je V5: ,Velmi rychlo®. Proti prehriatiu riadiaca jednotka
pouZiva obmedzova manévrov podla sily motora a trvania
cyklov, ktory zasiahne pri prekro¢eni maxima. Obmedzovac
meria aj teplotu prostredia a pri obzvlast’ vysokej teplote d'alej
znizuje poCet manévrov.




3.2.1 Zivotnost vyrobku

Zivotnost vyrobku je jeho priemerna ekonomicka Zivotnost'.
Silne ju ovplyviiuje narocnost” manévrov, Cize suhrn vetkych
faktorov spdsobujlcich opotrebovanie vyrobku. Pri odhade
Zivotnosti automatizacie postupuijte takto:

1. sCitajte hodnoty poloziek v , Tabul'ke 3“ zodpovedajuce
podmienkam systému

2. v grafe na,Obrazku 2* od ziskanej hodnoty vedte zvislu
Ciaru po priesec¢nik s krivkou; z neho vedte vodorovnu
Ciaru po os ,cykly manévrov®. Zodpovedajuca hodnota je
odhadovana zivotnost' vyrobku.

Zivotnost uvedent v grafe mozno dosiahnut iba pri
doslednom dodrziavani planu udrzby - pozri kapitolu
L,UDRZBA W ROBKU‘'. Zivotnost e odhadnuta z
kon&trukCnych vypocCtov a skdSok prototypov. KedZzZe ide o
odhad, nezaruCuje vyslovne skutocnu zivotnost’” vyrobku.

Priklad vypoctu zivotnosti: automatizacia brany s kridlom
dihym 4.5 m a hmotnostou 250 kg, namontovana pri mori:

» Tabulka 3* uvadza indexy naroCnosti tohto typu montaze:
10% (,Dlzka brany“), 15% (,Hmotnost’ brany“) a 15% (,Prach,
piesok alebo sol*). S&itanim indexov ziskame celkovy index
naro¢nosti, v tomto pripade 40%. Pre zistenu hodnotu (40%)
na vodorovnej osi grafu (index naro&nosti) uréte zodpovedajuci
poCet ,cyklov manévrov“, ktoré vyrobok vykona pocas
zivotnosti: priblizne 105 000 cyklov.

Tabul'ka 3

ZIVOTNOST VYROBKU

Index naroénosti

<3m 0%

= a 3-4m 5%
Dlzka kridla 4-5m 10%
5-6m 20%

<200 kg 0%
Hmotnost kridla 200-300kg |15%
300-400kg |30%

Teplota prostredia nad 40°C alebo pod
0°C, alebo vihkost nad 20%
80%
Prach, piesok alebo sol’ 15%

Rychlost motora nastavena vyssie nez
,L4 rychlo“

15%

s ~
9 260.000
240.000 -\
220.000
200.000
\
180.000 \
160.000 \
140.000 \
120.000 \
100.000
80.000
60.000 NG
40.000
20.000 B
0

J

Zivotnost v cykloch (pocet)

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Index naro¢nosti (%)

3.3

IDENTIFIKACIA VYROBKU A CELKOVE

ROZMERY

Celkové rozmery a $titok (A) na identifikaciu vyrobku su

znazornené na ,Obrazku 3“.
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3.4 PRIPRAVA PRED MONTAZOU

Obrazok znazornuje priklad automatizacie zostavenej zo sucasti Nice.

Uvedené sucasti st rozmiestnené podfa typickej Standardnej
schémy. Podla ,Obrazku 4° urtte priblizné umiestnenie
jednotlivych sucasti systému.

Tabulka 4

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Oznacenie Viastnosti kabla

NAPAJANIE PREVODOVEHO MOTORA
1 1 kébel 3 x 1.5 mm?
Max. dlzka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKA
2 1 kébel 2 x 0.5 mm?
Max. dlzka 20 m

Kabel ANTENY
3 1 tieneny kabel typu RG58
Max. dlzka 20 m; odport¢ané < 5m

Kabel POHYBLIVYCH LiST
4 1 kébel 2 x 0.5 mm? [poznamka 4]
Max. dlzka 30 m [poznamka 5]

Kabel PEVNYCH LIST
5 1 kébel 2 x 0.5 mm? [poznamka 4]
Max. dizka 30 m

Kéabel FOTOBUNIEK
6 1 kabel 2 x 1.5 mm?
Max. dlzka 30 m [poznamka 2]

Kabel KLUCOVEHO PREPINACA
7 2 kable 2 x 0.5 mm? [poznamka 3]
Max. dizka 50 m

6 — SLOVENSKY
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A Krucovy prepinac Poznamka 1 Ak je napéjaci kabel dIhgi nez 30 m, treba pouzit
B Fotobunky na stipiku kabel s va&sim prierezom (3 x 2.5 mm?) a pri automatizacii
C Hlavna pevna lista (volitelnd) zriadit’ ochranné uzemnenie.
D Fotobunky
E Hlavna pohybliva lista , o s - x
F Ozubeny hrebef Poznamka 2 Akvj.e‘ ke’ibel Blu_(_evags d|h.SI nez 30 m, naJV|azc vSak
G Vedlajsia pevna lista (volitelna) 50 m, treba pouzit’ kabel s va¢Sim prierezom (2 x 1 mm3).
H SLH400
I Majak so zabudovanou anténou Poznamka 3 Tieto dva kable mozno nahradit’ jedinym kablom
J VedlajSia pohybliva lista (volitelnd) 4% 0.5 mm2.

Poznamka 4 Ak je list viac, odporucany typ zapojenia pozrite v
odseku ,, Vstup STOP".

Poznamka 5 Pohyblivé listy na posuvnych kridlach pripéjajte
osobitnymi zariadeniami, ktoré umoznia pripojenie aj pocas
pohybu kridla.

AN

Pred montazou pripravte potrebné elektrické kable
podla ,,Obrazku 4“ a kapitoly ,, TECHNICKE
PARAMETRE".

N
N

Pouzité kable musia byt vhodné do prostredia
miesta montaze.

Pri ukladani chraniCiek elektrickych kablov
pamétajte, Zze voda v rozvodnych krabiciach mo6ze
cez chranicky spodsobit kondenzaciu v riadiacej
jednotke a poskodit jej elektronické obvody.



3.5 MONTAZ PREVODOVEHO MOTORA

Nespravna montaz méze sposobit vazne zranenie
montaznika alebo buducich pouzivatelov.

Pred montazou automatizacie vykonajte predbezné
kontroly podla odsekov ,.Kontroly pred montazou*
a ,,Obmedzenia pouzitia“.

Pred montazou odporiéame nastavit kridlo do
polovice drahy a potom upevnit prevodovy motor
na zakladovu dosku. Mechanické koncové spinace
sa tak mézu samonastavit.

Ak uz existuje nosna plocha, pripevnite k nej motor priamo
vhodnymi  upevnovacimi  prvkami, napriklad rozpernymi
kotvami. Inak motor namontujte takto:

1. vykopte primerane velky zéklad podla uvedenych
rozmerov
e N
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2. pripravte jednu alebo dve chranic¢ky na elektrické kable

~
\_ /
3. zostavte oba kotevné prvky (A) na zakladovej doske, s
jednou maticou pod doskou a druhou nad fou; spodnu
maticu utiahnite tak, aby zavit nad doskou vycCnieval
priblizne 20+30 mm
/e N
= 2030 mm
0D
oA
- J
4, nalejte beton a skdr nez zacne tuhnut’, vlozte zakladovl
dosku (B) do uvedenej vysky; dbajte na jej rovhobeznost
s branou a presnt vodorovnost’
5. pockajte na Uplné vytvrdnutie betonu
6. odstrarite dve matice nad doskou (C)
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7. polozte prevodovy motor (D) na dosku
8. motor nastavte presne rovnobezne s kridlom a zfahka
utiahnite obe dodané matice s podlozkami

19
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9. ak uz je hreben osadeny, pevne utiahnite matice motora,
zakryte ich krytkami (,Obrdzok 12‘) a nastavte
mechanické  koncové  spinafe  podfla  odseku
»INastavenie mechanickych koncovych spinacov"

Ak treba namontovat’ hreber, postupujte takto:

10. odblokujte motor podfa odseku ,,Ruc¢né odblokovanie a
zablokovanie prevodového motora"

11.  rucne nastavte kridlo najmenej 50 cm od koncového
dorazu (pri zatvarani)

12. polozte hreben na pastorok; overte zhodu zaciatku
hrebena so zaciatkom kridla

4 )

10
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13. overte vblu medzi hrebefom a pastorkom priblizne 1-2
mm po celej dizke
14. upevnite hreben na kridlo vhodnymi upeviovacimi prvkami
~
| |
A y
©
fmit—+
/%
A
3~
- /
15. posuvajte branu a podla pastorka postupne upevnite
dalSie diely hrebena
16. odrezte prebytoCnu Cast' hrebena
17. kridlo niekolkokréat otvorte a zatvorte; overte zarovnanie
hrebena s pastorkom s najva¢Sou odchylkou 5 mm
18. pevne utiahnite upeviovacie matice motora a overte
pevné ukotvenie k podkladu; matice zakryte prisludnymi
krytkami (E)
/® N
- J




3.6 NASTAVENIE MECHANICKYCH KONCOVYCH SPINACOV

Koncové spinaCe nastavte takto:
1. odblokujte motor dodanym klu¢om (pozri odsek , Ruéné
odblokovanie a zablokovanie prevodového motora“)

2. ruCne Uplne otvorte a zatvorte kridlo, aby sa mechanické
koncové spinace samonastavili.

Pocas tohto pohybu overte zarovnanie hrebena s
pastorkom s najvaé¢Sou odchylkou 5 mm a vél'u 1-2
mm medzi nimi po celej dizke.

3. nakoniec ruCne nastavte kridlo do polovice drahy a
motor zablokujte prislugnym kla¢om (pozri odsek ,, Ruéné
odblokovanie a zablokovanie prevodového motora"“).

3.7 RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE
PREVODOVEHO MOTORA

Prevodovy motor ma mechanické odblokovanie umozniujuce

ru¢né otvaranie a zatvaranie brany. Ru¢né manévre

vykonavajte iba pri vypadku prudu, poruche alebo pocas

montaze. Postup odblokovania:

4. vloZte klu¢ (A) a otocte ho o 90° doprava

5. kridlo mozno teraz ru¢ne posunut’ do pozadovanej
polohy.

Postup zablokovania motora:
1. otocte Klu¢ (A) o 90° dofava
2. vyberte KIuc.

4 ELEKTRICKE PRIPOJENIA

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

Vsetky elektrické pripojenia vykonavaijte pri
odpojenom siefovom napajani aj zaloznej batérii
(ak je osadena).

Pripojenia smie vykonavat iba kvalifikovany

personal.

Elektrické pripojenia vykonajte takto:

1. zavedte kable do jednotlivych zariadeni s rezervou 20-30
cm. Typy kéblov su v , Tabul'ke 4* a pripojenia na
,Obrazku 4"

2. kable vstupujuce do motora zviazte paskou umiestnenou

tesne pod vstupnym otvorom kablov

3. pripojte napéjaci kabel (A) k prisludnej svorke podla
obrazka a dalSou paskou ho upevnite k prvej kablovej

priechodke
e ™
@ W L 1y
OO0 ©
)
HNOCO
ol 0| eCs

o

*
A ﬁﬁ
! it T )

4, ostatné kable pripojte podfa schém na ,,Obrazkoch 16 a
17. Svorky su pre vacsie pohodlie odnimatelné.

5. po zapojeni upevnite kable do prislusnych priechodiek.
Prebytok anténneho kébla upevnite k ostatnym kablom.

4 N

-

J

Pripojenie 2 motorov na protilahlych kridlach pozrite
v odseku ,,Prevodovy motor v reZime SLAVE".

SLOVENSKY — 9



4.2 SCHEMA ZAPOJENIA A OPIS PRIPOJENI

4.2.1 Schéma zapojenia

4 N

@ FLASH oGl TX RX STOP
24V 4W
e © || © e
- - Bluebus Bluebus \Y EI?Q NO
&3 q=p SIS] SIS]

w
oy}
w

NC NO NO

AUX IN CLOSE OPEN

_ Close . O]

(L e o

Open —~

Flash % I
oal B4 |
Bluebus.. : % I
=l
o]
Eel
el
o |
- A”Auxlnﬁ % i
S
|

L5 L4 L3 L2 L1

TLAGDLA

PREPINAC

P OO0 000000
oD OO0 000000
P OO0 000000

- J

4.2.2 Opis pripojeni

Tabulka 5
ELEKTRICKE PRIPOJENIA
Svorky Opis
FLASH ystup pre jeden alebo dva majéky Nice alebo podobné, vyhradne s 12 V Ziarovkou, najviac 21 W.
Vystup ,Indikator otvorenej brany*; mozno pripojit’ kontrolku 24 V (max. 4 W). Mozno ho naprogramovat’ aj
OGl na iné funkcie; pozri odsek ,Programovanie 2. urovne (nastavitelné parametre)".

Na tuto svorku mozno paralelne pripojit kompatibilné zariadenia iba dvoma vodi¢mi, ktoré prenasaju
BLUEBUS napéjanie aj komunika&né signaly. DalSie informéacie najdete v odseku ,, BlueBUS".

Vstup zariadeni, ktoré prerusia alebo zastavia prebiehajuci manéver; pri vhodnom nastaveni vstupu mozno

pripojit’ rozpinacie, spinacie kontakty alebo zariadenia s pevnym odporom. Dalgie informacie o funkcii
ﬁ-g.)ﬁc_ng ipojit’ inaci inacie ki kty aleb iadeni ym od Dal f funkcii STOP
najdete v odseku ,, Vstup STOP".
Sbs Vstup zariadeni ovladajucich pohyb v rezime Krok za krokom; mozno pripojit’ spinacie kontakty.
OPEN Vstup zariadeni ovladajucich iba otvaranie; mozno pripojit’ spinacie kontakty.
CLOSE Vstup zariadeni ovladajucich iba zatvaranie; mozno pripojit’ spinacie kontakty.
Vstup zariadeni, ktoré prerusia alebo zastavia prebiehajuci manéver; mozno pripojit’ rozpinacie kontakty.
AUX_IN Funkcie vstupu mozno menit’ prislu§enstvom Oview; z vyroby je nastaveny ako vstup STOP.

(Pomocny vstup)

Vstup pripojenia antény radiového prijimaca; anténa je zabudovana v majaku, pripadne mozno pouzit

ANTENA externu anténu.
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5 ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENIE

Pred kontrolou a spustenim automatizacie odporucame
nastavit’ kridlo priblizne do polovice dréhy, aby sa mohlo volne
otvéarat’ a zatvarat'.

5.1 VOLBA SMERU

Smer otvarania zvolte podlfa polohy motora vzhladom na
kridlo. Ak sa méa pri otvarani pohybovat dolava, posurite
prepina¢ dolava podla ,Obrazku 18°.

18

Ak sa mé kridlo pri otvarani pohybovat’ doprava, posurite
prepina¢ doprava podfa ,Obrdazku 19°.

)

5.2 PRIPOJENIE NAPAJANIA

Tl

sl 1Tl

Napajanie smie pripojit iba kvalifikovany a
skuseny personal s potrebnou spdsobilostou a v
uplnom sulade s platnymi zakonmi, predpismi a
normami.

lhned po zapnuti napajania vykonajte niekolko jednoduchych
kontrol:
1. overte, ze LED BlueBus pravidelne blika raz za sekundu.

2. overte blikanie LED na fotobunkéach (TX aj RX); sp6sob
blikania nie je dolezity, zavisi od inych faktorov.

3. overte, ze majak na vystupe FLASH aj kontrolka na
vystupe OGI nesvietia.

Ak uvedené podmienky nie sU splnené, ihned vypnite
napéjanie riadiacej jednotky a dokladne skontrolujte zapojenie.
DalSie informéacie o vyhladavani a diagnostike portch su v
odseku , Riesenie problémov".

5.3 NACITANIE ZARIADENI

Po pripojeni napé&jania musi jednotka rozpoznat' zariadenia na
vstupoch ,BlueBUS* a ,STOP*“. Pred touto fazou blikaju LED

L1 a ,L2° na znamenie, Ze treba vykonat nacitanie
zariadeni.
Nacitanie treba vykonat, aj ked’ k jednotke nie je
pripojené zZiadne zariadenie.
Postup:

1. sucasne stlacte a drzte tlacidla [Open A ] a [Stop/Set]

2. ked LED ,L1“ a,L2" za¢nu rychlo blikat' (asi po 3
sekundéach), tlacidla uvornite

3. niekolko sekund pockajte, kym jednotka dokond&i
nacitanie zariadeni

4, po skonc&eni fazy musi LED ,Stop*” svietit a LED ,L1" a
,L2“ zhasnut' (LED ,L3" a ,L4" mb6zu zacat’ blikat).

od |old

&
&

oGl ¥t

Bluebus\»_2 @:‘
o]

Flash -Of

\_ J
Nacitanie pripojenych zariadeni mozno kedykolvek zopakovat
aj po montazi (napriklad po pridani zariadenia); novy postup
nacitania pozrite v odseku , Nacitanie d’alSich zariadeni*.

5.4 NACITANIE DLZKY KRIiDLA

Po naditani zariadeni za¢nu blikat' LED ,L3" a ,L4“; jednotka
musi nacitat’ dizku kridla (vzdialenost medzi koncovymi
spina¢mi zatvorenia a otvorenia). Udaj je potrebny na vypo&et
bodov spomalenia a Ciastocného otvorenia.

Postup:
1. sucasne stlacte a drzte tlacidla [Close V¥ ] a [Stop/Set]

2. ked sa zacne pohyb (asi po 3 sekundach), tlagidla
uvolnite

3. overte, ze prebieha otvaranie. Ak nie, stlacte [Stop/Set] ,
dokladne skontrolujte odsek , VoI'ba smeru” a zopakujte
postup od bodu 1

4. pockajte, kym jednotka dokonci otvaranie po koncovy
spinac otvorenia; ihned potom sa zaCne zatvaranie

5. pocCkajte, kym jednotka branu Uplne zatvori.
f® )
S S AR S A
§ & % § & § § <=
H/: L4
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D mal
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1.6AT O g
o |;|3[_I
N £ J
Ak uvedené podmienky nie suU splnené, ihned vypnite

napéajanie riadiacej jednotky a dokladne skontrolujte zapojenie.
DalSie informéacie o vyhladavani a diagnostike portch st v
odseku , RieSenie problémov*.
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Na jemnejSie nastavenie koncovych poléh pouzite
nastavovacie kolieska v motore. Postup:

1. odstrante blokovaci kryt (A) oboch nastavovacich
koliesok (B)
4 - ] N
\:ﬁ%g 4y [ Y
D Wﬁf t‘ 5 | ’
N
3 |
1> )
% nmt gl -
Ny
fﬂ )
- h J
2.  stlacte na jednotke [Open A ] alebo [Close ¥ ] a podra
nastavovanej polohy branu otvorte alebo zatvorte
3. vyberte koliesko so Sipkou smeru nastavovaného
koncového spinaca a oto&te ho o polovicu otacky
(zodpoveda pohybu brany asi o 3 cm)
4 N
J
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potom znovu stlacte na jednotke [Open A ] alebo
[Close ¥ ], otvorte &i zatvorte kridlo a naditajte nova
polohu. Podla potreby opakujte az do pozadovane;j
koncovej polohy.

Ak pri upevneni motora a pohybe pastorka po
hrebeni na za¢iatku montaze nie je kridlo spravne v
polovici drahy, méze byt potrebné zmensit
nastavenie koncovej polohy na jednej zo stran.

Na presnejSie urc¢enie koncovej polohy posunte
kridlo spéat o niekolko centimetrov tlacidlom
[Open A] alebo [Close ¥ ] na jednotke a znovu
zadajte povel kontrolovaného smeru.

Poznamka Ak uZz prebehlo ru¢né nacitanie a treba ho celé

zopakovat', vrat'te koncové spinaCe do vychodiskovej
polohy oto¢enim 2 koliesok (B) smerom k znacke ,,-“
az do cvaknutia mikrospinacov. Zopakujte cely postup
nastavenia koncovych spinacov.




5.5 KONTROLA POHYBU BRANY

Po natitani dizky kridla odpora&ame vykonat' niekolko
manévrov na kontrolu spravneho pohybu brany.

e ™
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Postup:

1. stlacte [Open A ] na otvorenie brany; overte plynulé
otvaranie bez zmien rychlosti; kridlo smie spomalit’ az
70 cm az 50 cm pred koncovym spinacom otvorenia a
po jeho aktivacii zastavit' 2-3 cm pred mechanickym
dorazom otvorenia

2. stlacte [Close ¥ ] na zatvorenie brany; overte plynulé
zatvéaranie bez zmien rychlosti;
kridlo smie spomalit az 70 cm az 50 cm pred koncovym
spinatom zatvorenia a po jeho aktivacii zastavit' 2-3 cm
pred mechanickym dorazom zatvorenia

3. poCas manévru overte blikanie majaka v intervaloch 0.5 s
svieti/0.5 s nesvieti. Ak je pritomnéa kontrolka na svorke
OGl, overte jej pomalé blikanie pri otvarani a rychle pri
zatvarani

4, branu viackrat otvorte a zatvorte a overte, ze nema
miesta s nadmernym trenim ani chyby montaze Ci
nastavenia

5. overte pevnost, stabilitu a dostatont odolnost’ motora,
hrebefa a drziakov koncovych spinacov aj pri prudkom
zrychleni €i spomaleni brany.

5.6 PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI

Na napajanie externych zariadeni, napriklad bezkontakinej
CitaCky transpondérovych kariet &i osvetlenia klu¢ového
prepinaca, mozno odobrat’ napéjanie podla obrazka. Napéatie
je 24V = -30% + +50% a dostupny prud najviac 100mA.

e I
@ STOP SBS
o <
o @ 6.2
L 24V= )TN\

O SKUSKY A UVEDENIE DO PREVADZKY

SU to najdolezitejSie fazy vytvorenia automatizacie, pretoze
zaistuju maximalnu bezpecnost systému. Skusky mozno
pouzit aj na pravidelné kontroly zariadeni automatizacie.

Skusky a uvedenie automatizacie do prevadzky
musi vykonat skuseny a kvalifikovany personal.
Zodpoveda za skusky prijatych rieSeni podla
pritomnych rizik a za splnenie vSetkych zakonnych
ustanoveni, noriem a predpisov, najma
poziadaviek EN 12445, ktora urCuje skusSobné
metody automatizovanych bran.

Pridavné zariadenia sa musia podrobit’ osobitnym skGSkam
funkcie aj spravnej spoluprace s riadiacou jednotkou. Pozrite
navody jednotlivych zariadeni.

6.1 SKUSKY

Postup skusky:

1. overte dbsledné dodrzanie v8etkych pokynov kapitoly
,VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A
OPATRENIA*

2. odblokujte motor podfa odseku ,,Ruc¢né odblokovanie a
zablokovanie prevodového motora*

3. overte rucny pohyb kridla pri otvarani aj zatvarani silou
najviac 390N (asi 40 kg)

4, zablokujte motor

5. ovladacimi zariadeniami (vysiela¢, tlacidlo, klucovy
prepina¢ atd.) vyskUSajte otvorenie, zatvorenie a
zastavenie brany a overte spravny pohyb kridel.
Opakovanymi skusSkami posudte pohyb a zistite
pripadné chyby montaze ¢&i nastavenia a miesta s
nadmernym trenim

6. jednotlivo overte spravnu funkciu v8etkych
bezpe&nostnych zariadeni systému (fotobunky, citlivé
listy atd.). Pri kazdom zasahu zariadenia LED ,Bluebus*
na jednotke dvakrat rychlejSie blikne na potvrdenie
rozpoznania

7. ak sa rizikam pohybu kridel predchadza obmedzenim
narazovej sily, treba ju zmerat’ podfa EN 12445. Ak sa na
znizenie narazovej sily pouZiva regulacia ,sily motora®,
treba vyskusat’ rdzne nastavenia a vybrat’ najvhodnejSie.

UVEDENIE DO PREVADZKY

Do prevadzky mozno uviest az po uspesnom

dokonéeni vsetkych skusok.

Pred uvedenim do prevadzky zabezpecte riadne
poucenie vlastnika o v§etkych zvyskovych rizikach
a nebezpecenstvach.

Branu nemozno uviest do prevadzky iba ¢iastocne
ani za ,,do¢asnych“ podmienok.
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Uvedenie automatizacie do prevadzky:

1. zostavte technicky spis automatizacie: celkovy vykres,
schému zapojenia, posudenie rizik a prijaté rieSenia,
vyhlasenia vyrobcu o zhode v8etkych pouzitych
zariadeni a vyhlasenie o zhode vyhotovené montaznikom

2. pri brane trvalo pripevnite Stitok s postupom
odblokovania a ru¢ného ovladania brany, ,Obrazok 28°

4 )

- J

3. na branu upevnite vyrobny §titok aspon s tymito udajmi:
typ  automatizacie, meno a adresa vyrobcu
(zodpovedného za uvedenie do prevadzky), vyrobné
¢islo, rok vyroby a oznacenie CE

4. vyhotovte vyhlasenie o zhode automatizacie a
odovzdajte ho vlastnikovi

5. vyhotovte navod na pouzivanie automatizacie a
odovzdaijte ho vlastnikovi

6. vyhotovte a vlastnikovi odovzdajte ,Plan udrzby* s
pokynmi na tdrzbu vSetkych zariadeni automatizacie.

Pre vSetku uvedenu dokumentaciu poskytuje Nice
prostrednictvom technického servisu
predvyplinené formulare.
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/ PROGRAMOVANIE

Na riadiace] jednotke su 3 tlacidla: [Open A], [Stop/Set] a
[Close V] (,0brazok 29*), ktoré sluZia na ovladanie jednotky
pocas skuSok aj na programovanie dostupnych funkcii.

f® N
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Dostupné programovateln® funkcie st rozdelené do dvoch
urovni. Ich stav signalizuje osem LED ,L1 ... L8" na jednotke
(LED svieti = funkcia zapnuté; LED nesvieti = funkcia vypnuta).

7.1 POUZITIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL
[Open Al

- Tlacidlo na otvorenie brany

- Vyberové tlacidlo pri programovani.

[Stop/Set]:

- TlaCidlo na zastavenie manévru

- Podrzanim dlhSie nez 5 sekund sa vstupuje do
programovania.

[Close V]
- Tlac¢idlo na zatvorenie brany
- Vyberové tlaCidlo pri programovani.



7.2 PROGRAMOVANIE 1. UROVNE (ON-OFF)
V8etky funkcie 1. rovne su z vyroby nastavené na ,OFF* a mozno ich kedykolvek zmenit'. Jednotlivé funkcie pozrite v, Tabulke 6.

7.2.1 Postup programovania 1. irovne

Pocas programovania musi medzi stlaceniami tla¢idiel uplynit najviac 10 sekiind; potom sa postup
automaticky ukongéi a ulozi dovtedy vykonané zmeny.

Programovanie 1. trovne:

stlacte a drzte [Stop/Set] , kym LED ,L1“ nezacne blikat

uvolnite [Stop/Set] , ked LED ,L1" za¢ne blikat

tlacidlom [Open A] alebo [Close ¥ ] presufite blikajucu LED na LED funkcie, ktort chcete zmenit
stlatenim [Stop/Set] zmerite stav funkcie:

- kratke bliknutie = OFF

- dIhé bliknutie = ON

pockajte 10 sekind (maximalny ¢as) na ukon&enie programovania.

pONS

o

|| Na zapnutie (,,ON“) &i vypnutie (,,OFF*) d’al$ich funkcii po¢as toho istého postupu zopakujte body 2 a 3.

Tabulka 6

FUNKCIE 1. UROVNE (ON-OFF)

LED |Funkcia Opis

Funkcia ZAPNUTA: po otvoreni nasleduje prestavka (podfa nastaveného &asu), po ktorej jednotka
automaticky zacne zatvaranie. Predvoleny Cas prestavky je 30 sekund.

L1 Automatické zatvaranie

Funkcia VYPNUTA: systém pracuije v ,poloautomatickom* reZime.

Funkcia ZAPNUTA: spravanie zavisi od zapnutia ,Automatického zatvarania®“. Ak je vypnuté: brana vzdy
dosiahne Uplné otvorenie (aj pri skorSom uvolneni fotobunky). Po uvolneni fotobunky sa automaticky zatvori
po prestavke 5 sekdnd. Ak je zapnuté: otvaranie sa zastavi ihned po uvolneni fotobuniek. Po 5 sekundach
sa brana automaticky zatvori. Funkcia ,Zatvorit' po foto* je vzdy vypnuta pri manévroch prerusenych
povelom Stop.

L2 Zatvorit po foto

Funkcia VYPNUTA: plati naprogramovany &as prestavky; automatické zatvorenie sa nevykona, ak je
prislusna funkcia vypnuta.

Funkcia ZAPNUTA: pri vypadku prudu, aj kratkom, ak jednotka po obnove napéajania zisti otvorent branu,
automaticky spusti zatvaranie, ktorému predchadza predblikanie 5 sekund.

L3 | Vzdy zatvorit

Funkcia VYPNUTA: po obnove napéjania brana ostane v rovnakej polohe.

Funkcia ZAPNUTA: 1 minttu po skon&eni manévru jednotka vypne vystup BlueBUS (a teda aj zariadenia)
a v8etky LED okrem LED BlueBUS, ktora blika pomalSie. Po prijati povelu jednotka obnovi pInd prevadzku.

L4 Stand-by .
Funkcia VYPNUTA: spotreba sa neznizi.

Funkcia je uzito€na najméa pri prevadzke na zaloznu batériu.

Funkcia ZAPNUTA: zru&i sa plynulé zrychlovanie na zadiatku kazdého manévru; umoZfiuje maximalny
rozbehovy t'ah a je uzito¢na pri vysokom statickom treni, napriklad ak branu blokuje sneh &i lad.

L5 |Rozbehovy tah

Funkcia VYPNUTA: manéver zaéne plynulym zrychlovanim.

Funkcia ZAPNUTA: medzi zapnutie majaka a zadiatok manévru sa vloZi prestavka 3 sekundy na véasné
L6 Predblikanie upozornenie na moznu nebezpelnu situaciu.

Funkcia VYPNUTA: majak zaCne signalizovat’ st¢asne so zaliatkom manévru.

»Close" sa zmeni na

L7 "&iastotné otvorenie® Funkcia ZAPNUTA: vstup ,Close" jednotky zmeni funkciu na ,Ciasto¢né otvorenie®.
Funkcia ZAPNUTA: moZno synchronizovat 2 motory protifahlych kridel; jeden pracuje ako master a
L8 Rezim ,,Slave“ druhy ako slave. Pozri odsek , Prevodovy motor v rezime SLAVE".

|| Pri normalnej prevadzke LED ,,L1 ... L8“ svietia alebo nesvietia podla stavu prislusnej funkcie; napriklad ,,L1“
svieti pri zapnutej funkcii ,,Automatické zatvaranie®“.
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7.3 PROGRAMOVANIE 2. UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

V&etky parametre 2. rovne sU z vyroby nastavené podra SIVEHO zvyraznenia v , Tabulke 7 a mozno ich kedykolvek zmenit'.
Parametre mozno nastavit' od 1 do 8. Hodnoty jednotlivych LED pozrite v , Tabul'ke 7*.

7.3.1 Postup programovania 2. arovne

Pocas programovania musi medzi stla¢eniami tlacidiel uplynaf najviac 10 sekind; potom sa postup
automaticky ukongi a ulozi dovtedy vykonané zmeny.

Programovanie 2. Urovne:

stlaCte a drzte [Stop/Set] , kym LED ,L1“ nezac¢ne blikat’

uvolnite [Stop/Set] , ked LED ,L1* za&ne blikat

tlacidlom [Open A ] alebo [Close V¥ ] presufite blikajucu LED na ,vstupnd LED* parametra, ktory chcete zmenit

wn =

&

stlacte a drzte [Stop/Set] . PoCas drzania [Stop/Set] :

- pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti LED aktualnej trovne meneného parametra

- tlacidlom [Open A ] alebo [Close ¥ ] presurite LED zodpovedajucu hodnote parametra
uvolnite tlacidlo [Stop/Set]

pockajte 10 sekiund (maximalny ¢as) na ukon&enie programovania.

oo

[ ]| Na nastavenie viacerych parametrov poéas toho istého postupu zopakuijte body 2 az 4.

E

[ | Hodnota zvyraznena sivou (,, Tabul'ka 7<) oznaéuje nastavenie z vyroby.

B

Tabulka 7
FUNKCIE 2. UROVNE (NAS AVITELNE PARAMETRE)

ng’p Parameter :-ﬁligveﬁ) Hodnota Opis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Nastavuio & vky. Ei%e das d
. astavuje Cas prestavky, Cize ¢as do
L1 Cas prestavky ::g gg 22';323 automat{ckého?zatvoren%a. UE":inny j’e iba pri
zapnutej funkcii ,Automatické zatvaranie“.
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvorit' - Stop - Zatvorit’ - Stop
L2 Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvorit
L3 Otvorit' - Zatvorit' - Otvorit' - Zatvorit’
L4 Spolo&né prevadzka
L2 Funkcia Krok za| | 5 Spolognéa prevadzka 2 (nad 2 s vyvola ,Stop”) UrCuje sled povelov vstupu Sbs alebo 1.
krokom . radiového povelu.
L6 Krok za_krokom 2 (pod 2 s vyvola ,Ciasto¢né
otvorenie)
L7 Chod s drzanim tlacidla
Otvaranie ,poloautomaticky”, zatvaranie s
L8 | drzanim tiagidla
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Stredne
. . L4 Rychlo Nastavuije rychlost’ motora pri normalnych
L3 Rychlost motora L5 Velmi rychio manévroch.
L6 Mimoriadne rychlo
L7 Otvéra ,Rychlo”; zatvara ,Pomaly*
L8 Otvara ,Mimoriadne rychlo*; zatvara ,Rychlo®
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Vstupna LED Parameter |LED (trover) | Hodnota Opis
L1 Funkcia ,Indikator otvorenej brany* (G.0O.1.)
L2 Aktl,vny pr{ zatvorengm %(rldle Nastavuje funkciu vystupu OGI [bez
L3 Aktivny pri otvorenej bréne ohladu na funkciu poskytuje aktivny
La o’(;| L4 Aktivny s radiovym vystupom €. 2 vystup napétie 24V (-30 +50%) a
vystup L5 Aktivny s radiovym vystupom ¢&. 3 vykon najviac 4 W].
L6 Aktivny s radiovym vystupom &. 4
L7 Indikéator udrzby
L8 Elektricky zamok
L1 Mimoriadne fahka brana
L2 Velmi lahka brana Prispdsobuje regulaciu sily motora
L3 L ahka brana hmotnosti brany. Regulacia meria aj
L5 Sila L4 Strednd bréna ok} toplote attomatioky 238 sil
motora L5 §tredne tazka brana motora.
L6 Tazka brana
L7 Velmi tazka brana
L8 Mimoriadne t'azk4 brana
L1 0,5 mt
L2 1 mt Nastavuje mieru Ciastocného
. L3 1,5 mt otvorenia ovladaného radiovym
L6 Ciastoéné L4 2 mt povelom &. 2 alebo ,CLOSE", ak je
otvorenie |5 25mt funkcia ,Close" zmenenéa na
L6 3mt ,Ciasto¢né otvorenie*
L7 3,4 mt
L8 4 mt
L1 Automaticky (podfa naro¢nosti manévrov)
L2 1000 . . )
Nastavuje pocet manévrov, po
Upozornenie L3 2000 ktorom sa’vyziada L'J.erba
L7 na tdribu L4 4000 automatizacie (pozri odsek
L5 7000 Funkcia ,,Upozornenie na
L6 10000 ddrzbu®).
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru (najnovsieho)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru Umozriuje overit typ poruchy za
L8 Zoznam L4 Vysledok 4. manévru poslednych 8 maneévrov (pozri
portch L5 Vysledok 5. manévru odsek ,Zdznam ponich*).
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

V8etky parametre mozno nastavovat' podla potreby bez obmedzeni; osobitnl pozornost’ si vyzaduje iba nastavenie ,Sila

motora®“:

- vysokou silou nekompenzujte miesta s neobvyklym trenim kridla. Nadmerné sila mdze ohrozit' funkciu bezpecnostného

systému alebo poskodit’ kridlo

- ak regulacia ,Sila motora®“ pomaha znizovat' narazovu silu, po kazdej Uprave znovu zmerajte silu podla EN 12445

- opotrebovanie a poCasie mdzu ovplyvnit pohyb brany, preto méze byt potrebné pravidelne upravovat’ silu motora.

7.4 SPECIALNE FUNKCIE

7.4.1 Funkcia ,,Vzdy otvorit“

Funkcia ,Vzdy otvorit'® umoznuje vzdy vyvolat' otvéaranie, ked
povel ,Krok za krokom* trva dihSie nez 2 sekundy. Hodi sa
napriklad na pripojenie kontaktu ¢asovaca ku svorke Sbs na
udrzanie otvorenej brany v urCitom Case. Plati bez ohfadu na
naprogramovanie vstupu ,Sbs”, okrem nastavenia na funkciu
LZatvorit“, Pozri ,Funkcia Krok za krokom“ v odseku

.Programovanie 2. irovne (nastavitel'né parametre)".

7.4.2 Funkcia ,,Pohyb za kazdych okolnosti*

Tato funkcia umoznuje ovladat automatizaciu aj pri poruche

jedného alebo viacerych  bezpecnostnych  zariadeni.

Automatizaciu mozno ovladat v rezime s drzanim tlacidla

takto:

1. zadajte povel vysielatom, klucovym prepinacom atd’. Ak
je v8etko funkéné, brana sa pohne normalne; inak
prejdite na bod 2

2. do 3 sekund povel opét’ stlaCte a drzte

3. asi po 2 sekundéach brana vykona pozadovany manéver
v rezime s drzanim tlaéidla, ¢ize pohybuje sa iba po¢as
drzania ovladaca.

SLOVENSKY — 17



|| Pri poruche bezpeénostnych zariadeni majak
sériou bliknuti oznaéi typ problému. Typ poruchy
overte v kapitole ,RIESENIE PROBLEMOV...

(sprievodca rieSenim problémov)“.

7.4.3 Funkcia ,,Upozornenie na udrzbu“

Funkcia upozorni  pouZivatefla na  potrebu  adrzby
automatizacie. PoCet manévrov na spustenie signalizacie
mozno vybrat z 8 Urovni nastavitelnym parametrom
,Upozornenie na udrzbu“ (pozri odsek ,Programovanie 2.
urovne (nastavitel'né parametre)").

Uroven 1 je ,automaticka" a zohlfadfnuje narocnost’ manévrov,
Cize ich silu a trvanie; ostatné nastavenia vychadzaju z poctu
manévrov.

Poziadavku na udrzbu signalizuje majak (Flash) alebo
kontrolka na vystupe ,OGI“, ak je naprogramovany ako
.Indikator uadrzby“ (pozri odsek ,Programovanie 2. urovne
(nastavitel'né parametre)").

Majak ,,Flash” a indikator udrzby signalizuju podla
,» Tabul'ky 8* na zaklade pomeru vykonanych
manévrov k nastavenému limitu.

Tabulka 8

UPOZORNENIE NA UDRZBU MAJAKOM FLASH A INDIKATOROM
UDRZBY

Pocet manévrov Signal indikatora
udrzby

Svieti 2 sekundy na
zaciatku otvarania

Signal na ,,Flash“

Pod 80% limitu Norméalne (0.5 s

svieti, 0.5 s nesvieti)

Svieti 2 sekundy na | Blika pocas celého

Od 81% do 100%

. zaCiatku manévru manévru
limitu
Svieti 2 sekundy na
. zaciatku aj na konci
Redhlod iy manévru, potom Stale blika

pokraCuje normalne

7.4.4 Kontrola po¢tu vykonanych manévrov

Funkcia ,Upozornenie na udrzbu“ umoZzfiuje overit' pocet
vykonanych manévrov v percentach nastaveného limitu.

/@ ~
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=01= s
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1.6AT Eg_— 8
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Postup:
1. stlacte a drzte [Stop/Set] , kym LED , L1 nezacne blikat

2. uvolnite [Stop/Set] , ked LED ,L1“ zacne blikat

3. tlagidlom [Open A ] alebo [Close ¥ ] presurite blikajucu
LED na L7 Cize ,vstupnu LED" parametra
,Upozornenie na udrzbu*

4, stlate a drzte [Stop/Set] . Po¢as drzania [Stop/Set] :

- pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti LED aktuéalne;j
Urovne parametra ,Upozornenie na udrzbu*

- stlacte a ihned uvornite tlagidla [Open A] a

[Close V]
- LED wvybranej Urovne niekolkokrat blikne; pocet
bliknuti udava percento vykonanych manévrov (v

nasobkoch 10%) voci nastavenému limitu. Priklad: pri
udrzbe nastavenej na L6, teda 10 000, znamenaju 4
bliknutia  zobrazovacej LED dosiahnutie 40%
manévrov (teda 4 000 az 4 999 manévrov). Ak nebolo
vykonanych ani 10% manévrov, LED neblika.

5. uvolnite tlagidlo [Stop/Set] .

7.4.5 Vynulovanie pocitadla manévrov

Po vykonani tdrzby systému treba vynulovat’ poc&itadio
manévrov.

4 )
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Postup: *

1. stlacte a drzte [Stop/Set] , kym LED , L1 nezaCne blikat
2.  uvolnite [Stop/Set] , ked LED ,L1“ za¢ne blikat

3. tlacidlom [Open A] alebo [Close ¥ ] presurite blikajlcu
LED na L7 Cize ,vstupnu LED" parametra
,Upozornenie na udrzbu*

4. stlacte a drzte [Stop/Set] . PoCas drzania [Stop/Set] :

- pocCkajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti LED aktualnej
Urovne parametra ,Upozornenie na udrzbu“

- stlacte a drzte aspori 5 sekdnd tlacidla [Open A] a
[Close ¥ ] a potom ich uvolnite. LED prislusnej
arovne sériou rychlych bliknuti potvrdi vynulovanie
pocitadla manévrov

5. uvolnite tlacidlo [Stop/Set]



RIESENIE PROBLEMOV... ¢ )

(sprievodca rieSenim problémov)

8.1 RIESENIE PROBLEMOV

Nasledujtca tabulka obsahuje pokyny na odstranenie poruch
Ci chyb, ktoré sa mdzu vyskytnut' pri montazi alebo pocas

prevadzky.
- J
Tabulka 9
Problémy Odporuacané kontroly
Vysiela¢ neovlada branu a jeho LED
sa nerozsvieti Skontrolujte vybitie batérii vysielata a podla potreby ich vymerite.
Vysielaé neovlada branu, ale jeho
LED sa rozsvieti Overte spravne ulozenie vysielata do radiového prijimaca.

. . Overte siet'ové napajanie motora. Skontrolujte, ¢i poistky F1 a F2 nie st prepéalené; ak ano,
Mﬁﬂz‘éeﬂgf ::gﬁ;:t' o zistite pri¢inu poruchy a nahradte ich rovnakym typom s rovnakym menovitym pradom.

Overte prijatie povelu. Pri povele na vstup Krok za krokom musi zasvietit' LED ,SbS"; pri

LRI S (RS PIE (2 [ (L et pouziti vysielata musi LED ,,BluBus® dvakrat rychlo bliknut'.

Manéver sa nespusti a majak
niekol'kokrat blikne

Manéver sa zacne, ale ihned’ zmeni

Spoditajte bliknutia a overte prislusnt hodnotu v, Tabulke 10°.

Nastavena sila mdze byt pre danu branu prili§ nizka. Overte prekazky a podla potreby

smer nastavte vyssiu silu.

Overte napétie na svorke FLASH poc¢as manévru (kedze je preruSované, hodnota nie je
Manéver prebehne spravne, ale vyznamna: asi 10-30 V ==). Ak je napétie pritomné, je chybna Ziarovka; vymerite ju za rovnaky
majak nefunguje typ. Bez napétia mohol byt vystup FLASH pret'azeny. Overte, ¢i kabel nie je skratovany.

Overte naprogramovanu funkciu OGlI (, Tabul'ka 7). Ked ma kontrolka svietit', overte napétie
Manéver prebehne spravne, ale OGl | na svorke OGI (asi 24 V =). Ak je napétie pritomné, je chybna kontrolka; vymerite ju za
(indikator otvorenej brany) nefunguje | rovnaky typ. Bez napétia mohol byt vystup OGI pretazeny. Overte, ¢i kabel nie je skratovany.

8.2 ZAZNAM PORUCH 3. tlacidiom [Open A] alebo [Close V] presufite blikajicu
Motor umozfiuje zobrazit poruchy poslednych 8 manévrov, LED na,L8" Cize,vstupnt LED" parametra ,Zoznam
napriklad prerugenie manévru po zasahu fotobunky &i citlivej P°"j°h ; ; L
listy. Postup: 4.  stlaCte a drzte [Stop/Set] . PoCas drZania [Stop/Set] :
- pocCkajte asi 3 sekundy; rozsyietia sa LED manévr_ov S
1. stladte a drzte [Stop/Set] , kym LED , L1 nezadne blikat poruchou. LED L1 oznaduje vysledok najnovsieho
manévru, LED L8 vysledok 0Osmeho manévru.
2. uvolnite [Stop/Set] , ked LED ,L1“ za&ne blikat’ Svietiaca LED znamena vyskyt poruchy pocas
manévru, zhasnuta LED manéver bez poruchy
e N
@ O/ L1 - tlatidlom [Open A] alebo [Close V¥ ] vyberte
:If:‘ < pozadovany manéver: prisluSna LED blikne tolkokrat
':[,_.lj{ & ako majak pri danej poruche (pozri,, Tabulku 10°).
Hf ] 5.  uvolnite tlagidlo [Stop/Set]
a2
fuse DS T
1.6AT |_T_| 5 g
(==
™
] L8
- J
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8.3 SIGNALIZACIA VYSTRAZNYM MAJAKOM

Pri manévri majak ,FLASH" blika raz za sekundu; pri poruche vysiela kratsie bliknutia. Séria sa zopakuje dvakrat s prestavkou

jednej sekundy.

Tabul'ka 10

SIGNALY VYSTRAZNEHO MAJAKA FLASH

Rychle bliknutia

Pricina

POSTUP

1 bliknutie
prestavka 1 sekunda
1 bliknutie

Chyba systému BlueBus

Skuska zariadeni na BLUEBUS na zaCiatku manévru nezistila
rovnaké zariadenia, ako boli ulozené pri nacitani. Niektoré mozu
byt chybné: skontrolujte ich a podla potreby vymente; pri
zmenach treba zopakovat' nacitanie.

2 bliknutia
prestavka 1 sekunda
2 bliknutia

Zé&sah fotobunky

Na zaCiatku manévru blokuje pohyb jedna alebo viac
fotobuniek; overte prekazky. Potas manévru je to pri prekazke
normalne.

3 bliknutia
prestavka 1 sekunda
3 bliknutia

Zasah obmedzovaca ,Sily motora®

Brana pri pohybe narazila na vy$8i odpor; overte pri¢inu a
podfa potreby zvyste silu motora.

4 bliknutia
prestavka 1 sekunda
4 bliknutia

Zasah vstupu STOP

Na zaCiatku manévru alebo po&as pohybu zasiahol vstup STOP;
zistite pricinu.

5 bliknuti
prestavka 1 sekunda
5 bliknuti

Chyba vnutornych parametrov riadiace;j
jednotky

PocCkajte aspor 30 sekind a zadajte novy povel; ak stav trva,
ide o vaznu poruchu a treba vymenit' elektronickt dosku.

6 bliknuti
prestavka 1 sekunda
6 bliknuti

PrekroCeny maximalny poCet manévrov
za hodinu

PocCkajte niekolko minut, kym obmedzovaC manévrov neklesne
pod maximalny limit.

7 bliknuti
prestavka 1 sekunda
7 bliknuti

Chyba vnutornych elektrickych obvodov

Na niekolko sekind odpojte vSetky napéjacie obvody a
zadajte novy povel; ak stav trv4, ide o vaznu poruchu a treba
vymenit’ elektronickl dosku.

8 bliknuti
prestavka 1 sekunda
8 bliknuti

Uz je pritomny povel, ktory brani
vykonaniu d'alsich povelov

Overte typ trvalo pritomného povelu; méze ist napriklad o povel
Casovaca na vstupe ,Open*.

9 bliknuti
prestavka 1 sekunda
9 bliknuti

Automatizacia zastavena povelom
,Zastavit automatizaciu®

Odblokujte mechanizmus povelom ,Odblokovat’ automatizaciu®.

8.4 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Riadiaca jednotka ma viacero LED, ktoré vysielaju osobitné
signaly poCas normalnej prevadzky aj pri poruche.

LED SVORIEK RIADIACEJ JEDNOTKY

4 N
@ ,ﬁ ——L1...L8
J || «
L= &
Os Lo
O=[ g
fuse I: 3 :
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g = J
=
£ Tabulka 11

Stav Vyznam Mozné rieSenie
LED BlueBus
Overte pritomnost’ napajania a neporu$enost’ poistiek; podla
Nesvieti Porucha potreby zistite pricinu poruchy a potom ich nahrad'te poistkami
s rovnakymi parametrami.
Ide o va&Znu poruchu; skuste jednotku na niekofko sekund
Svieti Vazna porucha vypnut'. Ak stav trva, ide o poruchu vyzadujucu vymenu

elektronickej dosky.

1 bliknutie za sekundu

V8&etko v poriadku

Norméalna prevadzka jednotky.

2 rychle bliknutia

Stav vstupov sa zmenil

Je to normalne pri zmene stavu vstupu STOP ¢&i OPEN, pri
zé&sahu fotobuniek alebo pouziti radiového vysielaca.

Séria bliknuti s
prestavkou 1 sekunda

Rozne

Pozri udaje v, Tabul'ke 10“.
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LED SVORIEK RIADIACEJ JEDNOTKY

Stav Vyznam Mozné riesenie
LED STOP
Nesvieti Zé&sah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia na vstupe STOP.
Svieti V8&etko v poriadku Vstup STOP aktivny.
LED Sbs
Nesvieti V&etko v poriadku Vstup Sbs neaktivny.
Svieti Zésah vstupu Sbs iﬁﬁt\omr:rmélne, ak je zariadenie na vstupe Sbs skuto¢ne
LED OPEN
Nesvieti V8&etko v poriadku Vstup OPEN neaktivny.
Svieti Zasah vstupu OPEN iﬁﬁt\c/)nr:%ormélne, ak je zariadenie na vstupe OPEN skutocne
LED CLOSE
Nesvieti V&etko v poriadku Vstup CLOSE neaktivny.
Svieti Zasah vstupu CLOSE iﬁtitsnrweérmélne, ak je zariadenie na vstupe CLOSE skuto¢ne
LED AUX_IN
Nesvieti Rozpojenie kontaktu vstupu AUX_IN Skontrolujte zariadenia na vstupe AUX_IN
Svieti V8etko v poriadku Vstup AUX_IN aktivny
Tabul'ka 12
LED 1 Opis
Nesvieti Pri normalnej prevadzke znamené vypnuté ,Automatickeé zatvaranie®.
Svieti Pri normalnej prevadzke znamena zapnuté ,Automatické zatvaranie®.

Prebieha programovanie funkcii. Ak blika spolu s L2, treba vykonat' nacitanie zariadeni (pozri odsek
Blika »INacitanie zariadeni*).

LED 2 Opis
Nesvieti Pri normalnej prevadzke znamena vypnuty rezim ,Zatvorit’ po foto".
Svieti Pri normalnej prevadzke znamena zapnuty rezim ,Zatvorit’ po foto".

Prebieha programovanie funkcii. Ak blika spolu s L1, treba vykonat' nacitanie zariadeni (pozri odsek
Blika .INacitanie zariadeni*).

LED 3 Opis
Nesvieti Pri normalnej prevadzke znamena vypnutl funkciu ,Vzdy zatvorit',
Svieti Pri normalnej prevadzke znamena zapnutd funkciu ,,Vzdy zatvorit'”.

Prebieha programovanie funkcii. Ak blika spolu s L4, treba naditat diku kridla (pozri odsek , Nacitanie
Blika diZky kridla*“).

LED 4 Opis
Nesvieti Pri normalnej prevadzke znamena vypnuty rezim ,Stand-by*.
Svieti Pri normalnej prevadzke znamena zapnuty rezim ,Stand-by*.

Prebieha programovanie funkcii. Ak blika spolu s L3, treba naditat di#ku kridla (pozri odsek , Nacitanie
Blika diZky kridla*“).

LED 5 Opis

Nesvieti Pri normalnej prevadzke znamena vypnuty rezim ,Rozbehovy t'ah®.
Svieti Pri normalnej prevadzke znamenéa zapnuty rezim ,Rozbehovy t'ah”.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 6 Opis

Nesvieti Pri normalnej prevadzke znamena vypnuty rezim ,Predblikanie”.
Svieti Pri normalnej prevadzke znamena zapnuty rezim ,Predblikanie”.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 7 Opis

Nesvieti Pri normalnej prevadzke vstup ,CLOSE" vyvola zatvaranie.

Svieti Pri normalnej prevadzke vstup ,CLOSE" vyvola Siastotné otvorenie.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 8 Opis

Nesvieti Pri normalnej prevadzke znamend, ze SLH400 je nastaveny ako master.
Svieti Pri normalnej prevadzke znamené, ze SLH400 je nastaveny ako slave.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
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¢ DALSIE INFORMACIE (prislusenstvo)

9.1 PRIDAVANIE A ODOBERANIE ZARIADENI

Po zostaveni automatizacie mozno kedykolvek pridat’ &i
odobrat’ zariadenia. K vstupom ,BlueBUS* a ,STOP* mozno
pripajat’ rézne typy zariadeni podfa nasledujucich odsekov.

Po pridani alebo odobrati zariadeni ich nacitajte
podl'a odseku ,,Nacitanie d’'alsich zariadeni*.

9.1.1 BlueBUS

BlueBUS umoznuje pripojit kompatibilné zariadenia iba dvoma
vodi¢mi prenaSajucimi napajanie aj komunikacné signaly.
V8etky zariadenia sa pripajaju paralelne na tie isté 2 vodiCe
BlueBUS bez dodrzania polarity; rozpoznaju sa podla
jedine¢nej adresy pridelenej pri montazi. K BlueBUS mozno

pripojit  fotobunky, bezpecnostné zariadenia, ovladacie
tlacidla, signalizatné svetla atd. Jednotka pri nacitani
samostatne rozpozna kazdé zariadenie a potom dokaze

presne zistit’ v8etky poruchy. Preto po kazdom pripojeni alebo
odobrati zariadenia BlueBUS treba na jednotke vykonat

nacitanie podla odseku ,Nacitanie d’alSich zariadeni*.

9.1.2 Vstup STOP

Vstup STOP okamzite zastavi manéver a kratko obréati pohyb.
Mozno k nemu pripojit zariadenia so spinacimi kontaktmi
,NO*, rozpinacimi kontaktmi ,NC“ a vystupom s pevnym
odporom 8.2 kQ, napriklad citlivé listy. Podobne ako pri
BlueBUS jednotka pocas nacitania rozpozna typ zariadenia na
vstupe STOP (pozri odsek ,Nacitanie d’alSich zariadeni*);
potom pri zmene rozpoznaného stavu vyda povel STOP. Pri
vhodnom zapojeni mozno na vstup STOP pripojit viac
zariadeni aj robznych typov:

- Lubovolny pocet zariadeni NO mozno zapojit’ paralelne.
- Lubovolny po&et zariadeni NC mozno zapojit’ sériovo.

- Dve zariadenia s pevnym odporom 8.2 kQ) mozno zapojit’
paralelne; pri viac nez 2 zariadeniach treba vSetky zapojit’
kaskadovo s jedinym zakon&ovacim odporom 8.2 kQ.

- Kontakty NO a NC mozno kombinovat' paralelnym
zapojenim, ak sa ku kontaktu NC sériovo pripoji odpor 8.2
kQ (umozriuje to kombinovat aj 3 zariadenia: NA, NC a 8.2
kQ).

Ak su na vstupe STOP bezpecnostné zariadenia,
iba zariadenia s pevhnym odporom 8.2 kQ zarucuju
bezpecénost proti porucham kategorie 3 podla EN
13849-1.
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9.1.3 Fotobunky
Aby jednotka rozpoznala zariadenia pripojené systémom

,BlueBUS", treba im pridelit adresy. Vykona sa to spravnou
polohou elektrického premostenia v kazdom zariadeni (pozri aj
navod prislusného zariadenia). NizSie je schéma adresovania
fotobuniek podra ich typu.

- J

Tabul'ka 13

ADRESY FOTOBUNIEK

Poloha premosteni

==
o Eae

Le
FOTO 1 Il (PHOTO 1 II)

Vnitorna fotobunka h = 100, aktivna pri I o %
o

zatvarani (zastavi a obrati pohyb brany)
Foe
Ey
o o §
o O

Pri spoloénej montazi PHOTO 3 a PHOTO Il musi
poloha prvkov fotobunky (TX - RX) zodpovedat
upozorneniu v navode fotobuniek.

Fotobunka

FOTO (PHOTO)
Vonkajsia fotobunka h = 50, aktivna pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO Il (PHOTO II)
Vonkajsia fotobunka h = 100, aktivna pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO 1 (PHOTO 1)
Vnutorna fotobunka h = 50, aktivna pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO 2 (PHOTO 2)
Vonkajsia fotobunka aktivna pri otvarani

FOTO 2 1l (PHOTO 2 1I)
Vnutorna fotobunka aktivna pri otvarani

FOTO 3 (PHOTO 3)
Jedina fotobunka pokryvajtca celu
automatizaciu

N

Po montazi alebo odobrati fotobuniek ¢i inych
zariadeni treba dokongéit naéitanie (pozri odsek
,, Nacitanie zariadeni*).

'



9.1.4 Fotosnima¢ FT210B

Fotosnima¢ FT210B spaja obmedzenie sily (typ C podla
EN12453) a detekciu prekazok na spojnici vysielata TX a
prifmaca RX (typ D podla EN12453). V snimac¢i FT210B sa
stav citlivej listy prenaSa cez Iu¢ fotobunky, &m spaja 2
systémy do jedného. Vysielal na pohyblivom kridle je
napéjany batériou, takze netreba vzhladovo rusivé pripojenia;
osobitné obvody znizuju spotrebu a zabezpe€uju Zivotnost
batérie az 15 rokov (podrobnosti odhadu pozri v navode
vyrobku). Jediné zariadenie FT210B s citlivou listou (napriklad
TCB65) dosahuje bezpecnost' ,hlavnej listy" pozadovanu
EN12453 pre vSetky ,typy pouzitia“ a ,typy aktivacie".

Fotosnima¢ FT210B s ,odporovymi“ citlivymi listami (8.2 kQ) je
bezpeény proti porucham (kategoéria 3 podfa EN 13849-1).

Osobitny  protikolizny obvod brani ruSeniu inymi, aj
nesynchronizovanymi snimacmi a umoziuje pridat dalSie
fotobunky; napriklad pre tazké vozidla, ked sa druha

fotobunka bezne montuje 1 m nad zemou.

Dalsie informacie o pripojeni a adresovani najdete

ILL)
v navode FT210B.

9.1.5 Prevodovy motor v rezime SLAVE

Po vhodnom naprogramovani a pripojeni mdze motor pracovat
v rezime SLAVE; pouziva sa pri dvoch protifahlych kridlach s
pozadovanym synchronnym pohybom. Jeden motor je
MASTER, ¢&ize riadi manévre, druhy je SLAVE a vykonava
povely motora MASTER (v8etky motory st z vyroby MASTER).
Prepojenie MASTER a SLAVE sa uskuto&fiuje cez BlueBUS.

V tomto pripade treba dodrzat polaritu prepojenia
oboch motorov podla ,,Obrazku 36“ (ostatné
zariadenia nad’alej nemaju polaritu).

Nezalezi na vybere motora MASTER ¢i SLAVE;
zohl'adnite jednoduchost zapojenia a to, Ze povel
,»Krok za krokom“ motora SLAVE uplne otvori iba
kridlo SLAVE.

Dva motory v rezime MASTER a SLAVE namontujte takto:

1. namontujte oba motory
2. oba motory pripojte podla ,Obrdazku 36"

/I ™
TX RX
42
~ o
ele]] STOP SBS oal
24V 4W 24V 4W { |NO
e} X NG Y NC
_? \Yi% NC NO ',9‘ 8K2
8K2
E E
AN AEEEE
bdEdEdEdEdEdEd no)| o bdbdEdEd
CEE N GlosE  OPEN EaEaCT
2 °D Bluebus Bluebus 3
- MASTER SLAVE
i
Aol
O
w0 _
.
L]
O 1] |2 1] |2
Doska MASTER 2 ® Doska SLAVE
. J
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3. zvolte smer otvarania oboch motorov podfa obrazka
(pozri aj odsek ,, Volba smeru"*)

@ (|
zapnite napéjanie oboch motorov

na motore SLAVE naprogramujte funkciu ,Rezim
SLAVE" (pozri , Tabul’ku 6*).

na motore SLAVE vykonajte nacitanie zariadeni (pozri
odsek ,Nacitanie zariadeni")

na motore MASTER vykonajte nacitanie zariadeni (pozri
odsek ,Nacitanie zariadeni*)

8. na motore MASTER nacitajte dlzku kridel (pozri odsek
»Nacitanie diZky kridla"“).

o gar

N

Pri prepojeni motorov v rezime SLAVE-MASTER overte, Ze:

- v8etky zariadenia vratane radiového prifmaca su pripojené k
motoru MASTER (podla ,Obrazku 36*)
- pri pouziti zaloznych batérii ma kazdy motor vlastnu batériu

Aj po nastaveni do rezimu SLAVE si motor zachovava niektoré
funkcie nezavislé od motora MASTER (uvedené nizsie).

Funkcie 1. arovne (ON-OFF)

- Stand-by

- Rozbehovy t'ah

- Rezim Slave

Funkcie 2. Grovne (nastavitel'né parametre)
- Vystup OGI

- Sila motora

- Zaznam chyb

K motoru SLAVE moZzno pripojit’:

- vlastny majak (Flash)

- vlastny indikator otvorenej brany (OGl)

- vlastnu citlivu listu (Stop)

- vlastné ovladanie (Sbs), ktoré Uplne otvori iba kridlo Slave.

- V rezime Slave sa vstupy Open, Close a Aux_In nepouzivaju.

V rezime SLAVE sa vstupy ,,Open“, ,,Close“ a
,»Aux_In“ nepouzivaju.

9.1.6 Nacitanie d'alSich zariadeni

Zariadenia pripojené k ,BlueBUS* a vstupu ,STOP“ sa
zvyCajne nacitavaju pri montazi. Pri pridani novych €i odobrati
povodnych zariadeni mozno naditanie zopakovat'.
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Postup:

1. su¢asne stlacte a drzte tlacidla [Open A] a [Stop/Set]

2. tlacidla uvolnite, ked LED ,L1* a ,L2" za¢nu rychlo blikat’
(asi po 3 sekundach)

3. niekolko sekund pockajte, kym jednotka dokonci
nacitanie zariadeni

4. na konci tejto fazy musi LED ,Stop* svietit a LED ,L1* a
,L2“ zhasnut'; LED ,L1...L8" sa rozsvietia podla stavu
prisludnych funkcii ON-OFF.

Po pridani ¢i odobrati zariadeni treba skusky
automatizacie zopakovat podra odseku ,,Skusky*.

9.1.7 Pripojenie radiového prijimaca typu SM
Jednotka ma zasuvku pre radiové prijimace s konektorom SM
(volitelné prisluenstvo) z radov SMXI, OXI atd. Umoznuju

dialkovo ovladat jednotku vysielatmi pdsobiacimi na jej
vstupy. Montéz prijimaca (,Obrazok 39°):
1. zasunte prijimac (A) do prislusnej zasuvky (B) na
elektronickej doske jednotky.

]

L~
- J
Priradenie vystupu radiového prijimaca k povelu motora
uvadza ,Tabul'ka 14".

Tabulka 14

SMXI/ SMXIS ALEBO OXI/ OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIME 1
ALEBO REZIME 2

Vystup prijimaca Povel

Vystup €. 1 »Krok za krokom*
Vystup &. 2 ,Ciasto&né otvorenie*
Vystup €. 3 ,Otvorit™

Vystup €. 4 LZatvorit'™®




Ak je osadeny prijima¢ OXI v ,ROZSIRENOM REZIME*, mdze
vysielat' povely uvedené v , Tabulke 15°.

Tabulka 15

OXI/ OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME 2

9.1.8 Pripojenie a montaz zaloznej batérie

Batériu pripojte k riadiacej jednotke az po
dokoncéeni vSetkych montaznych a
programovacich prac, pretoze je nudzovym

c. Povel Opis . zdrojom napajania.
1 Krok za krokom Povel ,SbS* (Krok za krokom) S .
2 Ciastoéné otvorenie 1 | Povel ,Ciastogné otvorenie 1 Montaz a pripojenie batérie: .
3 Otvorit Povel ,Otvorit” 1. odstrante plastovy kryt (A) pomocou skrutkovaca
4 Zatvorif Povel ,Zatvorit™®
5 Stop Zastavi manéver ( @ _ : ‘ R
Spoloény rezim o P . HH:[
6 Krok za krokom Povel v rezime spolo¢nej prevadzky m ,
7 Vysoka priorita Povely aj pri zablokovanej automatizacii —
Krok za krokom | 5610 povolenych poveloch g »
N ., | Ciasto&né otvorenie (kridlo M2 sa |
. Ciastocné otvorenie 2 | 1\ '3 1/2 celkovej dizky) if
X. A . Ciasto&né otvorenie (obe kridla sa
& Clastocne otvorenle 3 otvoria na 1/2 celkovej dizky)
Spusti otvaranie a po jeho skonc&eni
zablokuje automatizaciu; jednotka
prijme iba povely ,Krok za krokom s
. . | vysokou prioritou®, ,Odblokovat N

10 gl:‘t':;;izzgglizkuje automatizaciu® a (iba z Oview) - —G= H
povely ,Odblokovat’ a zatvorit“ a s e | ‘ ‘HL ‘
,Odblokovat a otvorit T
Spusti zatvaranie a po jeho skon&eni T TS
zablokuje automatizaciu; jednotka \_ )
pr”mke iba povely ”Kggbﬁakkmkom ° |2, zasufite batériu (B) do jej 16Zka

; .| vysokou prioritou®, ,, okovat' . ! ASTTUAL o .

1 :3:“;‘;1’;;221?:10"“19 automatizaciu® a (iba z Oview) 3.  zasufte prislugny konektor (C) do riadiace] jednotky.
povely ,Odblokovat’ a zatvorit* a - ~
,Odblokovat' a otvorit™ @ / \

B

Zastavi manéver a zablokuje %
automatizaciu; jednotka prijme iba
povely ,Krok za krokom s vysokou
prioritou”, ,Odblokovat’

12 Zablokovat automatizaciu| automatizaciu“ a (iba z Oview)
povely ,Odblokovat’ a zatvorit'* a
,Odblokovat' a otvorit™

13 Odblokovat Odblokuje automatizaciu a obnovi
automatizaciu normalnu prevadzku

14 Casované zapnutie | Vystup pomocného svetla sa zapne
pomocného svetla | a vypne ¢asovacom

15 Zapnut/vypnat Vystup pomocného svetla sa zapina
pomocné svetlo a vypina v rezime Krok za krokom

Dalsie informacie najdete v prislusnom navode

prijimaca.
NG J
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9.1.9 Pripojenie programatora Oview

Jednotka méa konektor BusT4 na pripojenie programatora
,oview" cez rozhranie IBT4N. Programator umoznuje uplnt a
rychlu  spravu  montaze, Gdrzby a diagnostiky celej

automatizacie. Ku konektoru pristupte podfa obrazka a zapojte
ho do prislusnej zasuvky.

Oview mozno pripojit st€asne k viacerym jednotkam (az 5 bez
osobitnych  opatreni, az 60 pri dodrzani uvedenych
upozorneni) a ponechat pripojeny pocCas beznej prevadzky
automatizacie. Vtedy mozno povely jednotke zadavat' priamo
cez osobitné ,pouZivatelské® menu. Mozno aj aktualizovat
firmvér. Ak ma jednotka radiovy priima¢ radu OXI, cez
,LOview" sU pristupné parametre vysielatov ulozenych v
prijimaci. Podrobnosti najdete v prislusnom navode a prirucke
»Opera system book".

9.1.10 Pripojenie solarneho systému Solemyo

AN

Pripojenie systému ,Solemyo*:
1. odstrante plastovy kryt (A) pomocou skrutkovaca

Pri napajani automatizacie systémom ,,.Solemyo“
NESMIE BYT SUCASNE NAPAJANA z elektrickej
siete.

2. zasufite prisluény konektor (B) do riadiacej jednotky.

=

-
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10 UDRZBA VYROBKU

Na zachovanie bezpeCnosti a dlhej prevadzky treba
automatizaciu pravidelne udrziavat'. Slight méa pocitadlo
manévrov a systém upozornenia na Udrzbu; pozri odsek
Funkcia ,,Upozornenie na udrzbu*.

& Udrzbu vykonavajte dosledne podra
bezpecénostnych pokynov tohto navodu a platnych
zakonov a predpisov.

Udrzba prevodového motora:
1. naplanujte tdrzbu najneskdr do 6 mesiacov alebo po
najviac 20.000 manévroch od predchadzajucej udrzby

2. odpojte vSetky zdroje napéjania vratane zaloznych
batérii

3. skontrolujte zhorSenie stavu materialov automatizacie,
najma erdziu Ci oxidaciu konstrukénych Casti;
nevyhovujuce Casti vymerite

4, skontrolujte opotrebovanie pohyblivych Casti: pastorka,
hrebena a vSetkych sucasti kridla; opotrebované Casti vymenite

5. znovu pripojte napéjanie a vykonajte vietky skisky a
kontroly podla odseku ,Skusky".

11 LIKVIDACIA VYROBKU

Vyrobok je su¢astou pohonu, preto sa musi
zlikvidovat spolu s nim.

Rovnako ako montaz, aj demontaz vyrobku na konci zivotnosti
musi vykonat' kvalifikovany personal. Vyrobok obsahuje rézne
materialy: niektoré mozno recyklovat’, iné treba zlikvidovat'.
Informujte sa o miestnych systémoch recyklacie alebo
likvidacie tohto typu vyrobku.

/\ pozor

Niektoré ¢asti mdzu obsahovat zneéistujlce alebo
nebezpecéné latky. Pri nespravnej likvidacii mézu
poskodit Zivotné prostredie a l'udské zdravie.

Symbol vedla oznaduje, Zze

vyrobok nepatri do domového
odpadu. Odovzdajte ho na
oddeleny zber a recyklaciu podla
miestnych predpisov alebo ho pri
kipe nového vyrobku vratte

predajcovi.

POZOR

Miestne predpisy m6zu za likvidaciu vyrobku v
rozpore so zakonom ukladat vysoké pokuty.
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12 TECHNICKE PARAMETRE

VSetky parametre v tejto Casti platia pri teplote prostredia 20°C (+ 5°C). Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo
kedykol'vek vykonat potrebné upravy vyrobku bez zmeny jeho funkcii a uréeného pouzitia.

Tabul'ka 16

TECHNICKE PARAMETRE

Opis Technicky parameter

Tvop vWrobku Elektromechanicky prevodovy motor na automaticky pohyb posuvnych bran pre obytné
yp vy objekty, so zabudovanou elektronickou riadiacou jednotkou

Pastorok Z: 15; modul: 4; rozstup: 12.6 mm; rozstupovy priemer: 60 mm

Spi¢kovy moment [zodpoveda
schopnosti vyvinuf silu na pohyb
kridla]

12 Nm; zodpoveda schopnosti pohybovat’ kridlom s dynamickym trenim do 400N

Menovity moment [zodpoveda
schopnosti vyvinat silu na udrzanie
pohybu kridla]

6 Nm; zodpoveda schopnosti udrzat’ pohyb kridla s dynamickym trenim do 200N

100, 85, 70, 55, 45, 30%)

Rychlost pri menovitom momente 0,18 m/s
Rychlost naprazdno (jednotka
umoziuje nastavit 6 rychlosti priblizne: | 0,34 m/s

Maximalna frekvencia cyklov (pri
menovitom momente)

35 cyklov/hodinu (jednotka obmedzuje cykly na maximum pod'a , Tabulky 2* a , Tabul’ky
3)

Maximalny nepretrzity ¢as chodu (pri
menovitom momente)

10 minat

Obmedzenia pouzitia

SLH400 dokaze automatizovat' brany do 400 kg alebo dizky do 7 metrov, vieobecne podfa
obmedzeni v , Tabul'ke 1" a , Tabul’ke 2.

Zivotnost

Odhad 20 000 az 180 000 cyklov podla podmienok v , Tabul'ke 3°.

Napajanie Slight

230V~ (+10% -15%) 50/60Hz

Maximalny prikon pri rozbehu

330W

Trieda izolacie

1 (vyzaduje sa ochranné uzemnenie)

Nudzové napajanie

S volitelnym prislusenstvom PS124

Vystup majaka

Pre 2 LED majéky ELDC alebo najviac 2 x ziarovky 12V 21 W

Pre jednu ziarovku 24 V, najviac 4 W (vystupné napétie sa mdze menit’ od -30 do +50%;

Vystup OGI moZe ovladat’ aj malé relé)

Vystup BLUEBUS Jeden vystup so zat'azenim najviac 15 jednotiek BlueBus

Vstup STOP Prevro’zpl'nacie o] syingcie kontakty al’ebo pevny odpor 8.2 kQ s automatickym nacitanim
(kazda zmena ulozeného stavu vyvola povel STOP)

Vstup Sbs Pre spinacie kontakty (zopnutie vyvola povel KROK ZA KROKOM)

Vstup OPEN Pre spinacie kontakty (zopnutie vyvola povel ,,OPEN*)

Vstup CLOSE Pre spinacie kontakty (zopnutie vyvola povel CLOSE)

Vstup AUX_IN Pre rozpinacie kontakty (rozopnutie vyvola povel STOP)

Radiovy konektor

Konektor SM pre prijimace SMXI a SMXIS

Vstup radiovej ANTENY

52 Q) pre kabel typu RG58 alebo podobny

Programovatel'né funkcie

8 funkcii ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii (pozri , Tabulku 6 a ,, Tabul'ku 7*)

Funkcie automatického nacitania

Automatické nacitanie zariadeni na vystupe BlueBus

Automatické nacitanie typu zariadenia ,STOP* (spinaci kontakt, rozpinaci kontakt alebo
odpor 8.2 kQ) )

Automatické nacitanie dlzky brany a vypocet bodov spomalenia a ¢iasto¢ného otvorenia

Prevadzkova teplota

-20°C + 55°C

Pouzitie v silne kyslom, slanom alebo
vybusnom prostredi

Nie

Stupen ochrany

IP 44 pri hotovom vyrobku namontovanom podfa zasad spravnej montaze

Rozmery a hmotnost

131x135xh405; 6,5 kg
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EU vyhlasenie o zhode
a vyhlasenie o zaéleneni ,,netiplného strojového zariadenia“

Poznamka - Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda oficialnemu dokumentu ulozenému v sidle Nice S.p.a., najma poslednejrevizii dostupnej pred tlatou tohto navodu. Text bol redakéne
upraveny. Kopiu pévodného vyhlasenia mozno vyziadat' od Nice S.p.a. (TV) 1.

Cislo:  473/SLH400 Rev.: 5 Jazyk: SK

Nazov vyrobcu: Nice s.p.a.

Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV) Italy

Osoba opravnena zostavit

technicku dokumentaciu: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicky prevodovy motor so zabudovanou riadiacou jednotkou
Model/typ: SLH400

Prislusenstvo: Pozri kataldg

Podpisany Roberto Griffa, generalny riaditef, na vlastnt zodpovednost' vyhlasuje, Ze uvedeny vyrobok spifia ustanovenia tychto smernic:

e Smernica 2014/30/EU (EMC) podra harmonizovanych noriem: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011
Vyrobok spifia aj nasledujice smernice podra poziadaviek pre ,netiplné strojové zariadenia“ (priloha II, Sast' 1, oddiel B):
e Smernica EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42/EC zo 17. méaja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene smernice 95/16/EC (prepracované znenie).

Prislu§na technick4 dokumentécia je zostavena podra prilohy VII B smernice 2006/42/EC a su splnené zakladné poziadavky: 1.1.1-1.1.2-113-121-126-15.1-15.2
-155-156-157-158-15.10-1.5.11. Vyrobca sa zavazuje na odévodnenu Ziadost' vnutro$tatnych organov poskytnat' prislugné informacie o ,netiplnom strojovom
zariadeni®, pric¢om si zachovéava véetky prava duSevného vlastnictva. Ak sa ,neupliné strojové zariadenie" uvadza do prevadzky v europskej krajine s inym tradnym jazykom,
dovozca musi zabezpedit’ prislusny preklad sprevadzajuci toto vyhlasenie. ,Nelplné strojové zariadenie” sa nesmie pouzivat', kym kone&ny stroj, do ktorého sa zacleni,
nebude vyhlaseny za zhodny s ustanoveniami smernice 2006/42/EC, ak sa nari vzt'ahuje.

Vyrobok spifia aj normy:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Oderzo, 16/05/2018
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POKYNY A UPOZORNENIA PRE POUZIVATELA

Pred prvym pouZitim poziadajte montaznika o vysvetlenie
povodu zvySkovych rizik a venujte niekolko minut C&itaniu
odovzdaného navodu a upozorneni pre pouzivatefa. Navod
uschovajte na buduce pouzitie a pri odovzdani automatizacie
ho dajte novému vlastnikovi.

/\ pozor:

Automatizacia je stroj, ktory vykonava povely
pouzivatela. Nedbalost a nespravne pouzitie mézu
viest k nebezpeénym situaciam:

- branu neovladajte, ak su v jej pracovnom priestore
osoby, zvierata alebo predmety

- je prisne zakazané dotykat' sa stcasti automatizacie
pocas pohybu brany &i dveri

- fotobunky nie sU bezpeCnostnym zariadenim, iba
pomocnym bezpecnostnym prvkom. Napriek vysokej
spolahlivosti mézu v extrémnych podmienkach zlyhat
alebo sa poskodit'. V niektorych pripadoch nemusi
byt porucha zjavna. Preto pri pouZivani automatizacie
dodrzujte v8etky pokyny tohto navodu

- pravidelne kontrolujte spravnu ¢innost’ fotobuniek.

JE PRISNE ZAKAZANE prechadzat branou poéas
zatvarania! Prechod je dovoleny iba pri tplne
otvorenej brane a stojacich kridlach.

N

& DETI
Automatizacia zarucuje vysoku uroven
bezpecnosti. Detekéné systémy riadia a

zabezpecuju pohyb brany v pritomnosti oséb ¢i
predmetov. Napriek tomu nedovolte defom hrat sa
pri automatizacii a nenechavaijte pri nich dialkové
ovladace, aby sa systém nespustil nechtiac.
Automatizacia nie je hracka!

Vyrobok nie je uréeny osobam vratane deti s
obmedzenymi fyzickymi, zmyslovymi ¢i dusevnymi
schopnostami alebo bez skusenosti ¢i znalosti, ak
ich nekontroluje alebo nepouéi o pouzivani osoba
zodpovedna za ich bezpeénost.

Poruchy: ak automatizacia vykazuje nezvyCajné spravanie,
odpojte napajanie a ru¢ne odblokujte motor (pozri pokyny na
konci kapitoly), aby ste mohli branou pohybovat’ ru¢ne. Sami
ni¢ neopravujte, obréat'te sa na svojho montaznika.

Nemeiite systém ani parametre programovania a
nastavenia riadiacej jednotky: za tieto ukony
zodpoveda vyluéne montaznik.

Porucha alebo vypadok napdajania: kym pride montaznik
alebo sa obnovi napajanie, ak systém nema zalozné batérie,
mozno automatizaciu pouzit ru¢nym odblokovanim motora
(pozri pokyny na konci kapitoly) a ru¢nym posunutim kridla.

Nefunkéné bezpecnostné zariadenia: automatizaciu mozno

pouzit aj pri poruche jedného ¢&i viacerych bezpecnostnych

zariadeni. Branu mozno ovladat v rezime s drzanim tlacidla
takto:

1. zadajte povel vysielatom, klu€ovym prepinacom atd. Ak
je v8etko v poriadku, brana sa pohne normalne; inak
majak niekolkokrat blikne a manéver sa nezatne (pocet
bliknuti zavisi od priciny blokovania manévru)

2. v takom pripade do 3 sekund povel opét’ stlaCte a drzte
3. asi po 2 sekundéach brana vykona pozadovany manéver

v rezime s drzanim tlaéidla, Cize pohybuje sa iba po¢as
jeho drzania.

Ak bezpe€nostné zariadenia nefunguju, ¢o najskor
zabezpecte opravu kvalifikovanym technikom.

Skusky, pravidelnu udrzbu a opravy musi vykonavatel
zdokumentovat’ a vlastnik  dokumentaciu  uchovavat'.
PouZivatel smie pravidelne iba &istit' skla fotobuniek (mé&kkou,
mierne navlh&enou handri¢kou) a odstranovat’ listie ¢i kamene,
ktoré mozu prekazat” automatizacii.

Pred akoukolvek udrzbou musi pouzivatel ruc¢ne
odblokovat motor, aby sa prediSlo nahodnému
spusteniu pohybu brany (pozri pokyny na konci
kapitoly).

Udrzba: na zachovanie stélej bezpe&nosti a &o najdlhsej
Zivotnosti automatizacie treba vykonavat' beznu udrzbu (aspon
kazdych 6 mesiacov).

Kontroly, uidrzbu a opravy smie vykonavat iba
kvalifikovany personal.

Likvidacia: po skon&eni Zivotnosti musi automatizaciu
demontovat’ kvalifikovany personal a materidly recyklovat Ci
zlikvidovat' podfa platnych miestnych predpisov.

Vymena batérie ovladaca: ak ovlada¢ po ¢ase funguje slabo
alebo vébec, moézu byt iba vybité batérie (podla pouzivania
vydrzia niekolko mesiacov az vy$e roka). Spoznate to podla
kontrolky vysielania, ktora nesvieti, svieti slabo alebo kratko.
Pred kontaktovanim montaznika skuste batériu z iného
funkéného vysielata. Ak problém zmizne, vybitt batériu
nahradte rovnakym typom.
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Nice SpA

Via Callalta, 1

31046 Oderzo TV ltaly
info@niceforyou.com

IDVO635A01EN_31-01-2019



